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1. 功能特性

• CPU

◦ RISC-V 32-bit 双核

◦ RV32IMAFDCP 指令架构

◦ 最高主频 552 MHz

◦ L1 I/D-Cache 16KB/16KB

◦ 支持单周期紧耦合存储 (TCM)，I/D-TCM 最大

可配置 256 KB 或 128 KB

◦ 单精度/ 双精度浮点单元，集成 DSP 指令集

◦ PMP 安全保护

◦ 核内中断 CLINT 和中断控制器 CLIC

◦ 核间支持 Mailbox 通讯

•系统启动

◦ 可通过烧写 EFUSE 改变启动顺序

◦ 支持 USB/ UART 烧录

◦ SiP SPI NOR 支持外部直通模式进行烧录

•系统安全

◦ 支持数字签名安全启动方式

◦ CE 实现 AES/ TDES 等加解密算法及 SHA/ 

HMAC 校准算法

◦ SPI_ENC 实现 SPI NOR 在线解密

◦ SID 内置熔丝 512-bit，其中 64-bit 供自定义使

用

◦ 内置 256-bit TRNG 产生器

◦ 支持 JTAG 加解锁

•片内存储

◦ SRAM up to 1 MB，其中 256 KB + 128 KB 可配

置为 TCM 使用

◦ Flash up to 2 MB

•系统控制

◦ 内置 THS 温度传感器，支持高低温报警和过

温复位

• GTC 通用计时器

◦ 52 位计时器，提供系统心跳时钟，计时周期

大于 35 年

◦ 调试模式下可配置为暂停计时或继续计时

• WDOG 看门狗

◦ 支持中断和复位，超时时间 1ms~37 小时可配

置

◦ 调试模式下可配置为暂停计时或继续计时

◦ 硬件写保护机制

•时钟和电源管理

◦ 内置两个 PLL

◦ PLL_INT0 用于 CPU 单独使用

◦ PLL_FRA0 用于外设接口，支持展频

◦ 内置两个 LDO

◦ LDO25 (2.5 V 100 mA)，用于系统复位启

动、eFuse 供电

◦ LDO1x (1.0~1.375 V 500 mA，每档 25 mV)，用

于 CPU 供电

•通用接口

◦ 支持 一个 USB FS DEVICE

◦ 支持一个 EMAC，支持 RMII/MII 接口，支持 

IEEE1588 协议

◦ 最多支持六个 SPI，支持标准 SPI 和 QSPI，可

配置为 Master 或 Slave

◦ 最多支持九个 UART，兼容工业标准 16550，

波特率精度 < 2%

◦ 最多支持四个 I2C，支持 7-bit 和 10-bit 寻

址，速率最高 400 Kb/s
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◦ 支持一个 CAN2，支持 CAN2.0A 和 CAN2.0B，

速率最高 1 Mbps

◦ 最多支持两个 CAN-FD，速率最高 10 Mbps

◦ 支持一个 PBUS，用于对外部设备地址空间进

行读写访问

• CORDIC

◦ 支持 sin/ cos/ arctan/ atan2/ phase 等数学函数加

速

◦ 最高支持 Q24 定点数输出精度

• FFT

◦ 支持 8/ 16/ 32/ 64/ 128/ 256/ 512/ 1024/ 2048/ 

4096 点的复数或实数的 FFT/ IFFT 的硬件加速

◦ 支持单精度浮点、Q15/ Q31 定点数输入输出

• PFM (Programmable Filter Module)

◦ 支持 6x FIR/IIR 可编程滤波器硬件加速

◦ 每个滤波器最高可以实现四阶滤波器

• DCE (Data Check Engine)

◦ 支持 CRC 校验的加速

◦ CRC 校验支持多项式、初始值以及异或值可配

置

• HCL (Hardware Current Loop，硬件电流环)

◦ 内置两个 HCL

◦ 支持自动获取内置 ADC 数据和外置 SDFM 数

据

◦ 支持自动获取 QEP/ TA-IF/ EDAT-IF/ BIS-IF 

编码器数据

◦ 支持 CLARKE/ PARK/ PID/ IPARK/ SVPWM 算

法的硬件加速

◦ 内置交叉解耦、电压补偿、死区补偿和角度补

偿等算法

◦ 支持自动更新 EPWM 输出占空比

◦ 支持断点模式

• EPWM (Enhanced PWM)

◦ 最多可支持 24 个 EPWM 通道

◦ 最多可支持 24 个 HRPWM 通道，分辨率可达 

130ps

◦ 内置 16-bit 计数器

◦ 支持递增、递减或先递增后递减计数

◦ PWM 支持内部相位同步

◦ 支持死区时间控制

◦ 支持六个故障输入控制

◦ 支持脉冲群输出功能

• CAP

◦ 最多支持六个的输入捕获或六个独立 PWM

◦ 内置 32-bit 计数器

◦ 支持连续捕捉或单次捕捉

◦ 支持配置为 PWM 输出模式

• QEP

◦ 最多支持 10 个的 QEP 信号解析

◦ 内置 32-bit 的位置计数器

◦ 支持 AB 正交信号解析

◦ 支持 CW/CCW 信号解析

◦ 支持 CLK/DIR 信号解析

◦ 内置看门狗定时器

• QOUT (Quadrature-pulse Output)

◦ 最多支持两个的 QOUT 信号输出

◦ 支持任意分频比的均匀化脉冲输出

• ADC

◦ 内置两个 ADC，均支持 14-bit 和 12-bit 模式

◦ 14-bit 模式下，采样率最高 2MSPS；12-bit 模

式下，采样率最高 4MSPS

◦ 两个 ADC 复用 24 个采样通道

◦ 支持硬件 1/2/4/8/16/32 过采样模式

◦ 支持外部输入参考电压

• CPM (Comparator Module)
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◦ 最多支持两个 CPM

◦ 内置 12-bit DAC 参考的窗口比较

• PGA (Programmable Gain Amplifier)

◦ 最多支持四个 PGA

◦ 支持源跟随模式、增益放大模式、差分放大模

式

• PWM

◦ 最多可支持六个普通 PWM 输出

◦ 内置 32-bit 计数器，计数时钟分频最高可以达

到 1024

◦ 支持脉冲群输出功能

• GPT

◦ 最多可支持四个 GPT，32-bit 计数器

◦ 支持输出比较信号，可用于产生中断和引脚输

出

• SDFM (Sigma-Delta Filter Module)

◦ 最多可支持四个 SDFM

◦ 支持串行输入解码

◦ 支持 SINC1 /2 /3 滤波器

◦ 支持 OSR 可配置

• TA-IF (T-Format/ A-Format Interface)

◦ 最多可支持两个编码器接口

◦ 兼容多摩川编码器和尼康编码器接口协议

◦ 支持自定义编码器协议

◦ 最高支持 32-bit 位置数据读取

• BIS-IF (BIS Interface)

◦ 最多可支持两个编码器接口

◦ 兼容 SSI/ BiSS-C 协议

◦ 最高支持 32-bit 位置数据读取

• EDAT-IF (EDAT Interface)

◦ 最多可支持两个编码器接口

◦ 支持连接 EnDat 2.1/ 2.2 编码器

◦ 最高支持 32-bit 位置数据读取

1.1. 典型应用

• 伺服电机驱动器

• BLDC 电机驱动器

• 交流变频器

• 光伏逆变器

• 数字电源

• PLC
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2. 功能框图

SRAM 1MB
(ITCM 256KB + DTCM 128KB)

Flash 2MB

USB

EMAC

6x QSPI

24x EPWM channels
(24x HRPWM channels)

6x CAP

10x QEP

2x QOUT

2x ADC
14b@2MSPS、12b@4MSPS

24x Channel

2x TA-IF

4x SDFM

PBUS

CORDIC

2x HCL

6x PWM

4x PGA

GTC

WDG

CMU

SYSCFG

Crypto Engine

SID

2x BIS-IF

2x EDAT-IF

CPU0

Boot ROM

AHB
APB

AXI

2x CPM

4x GPT

I Cache 16KB D Cache 16KB

FPU DSP

CPU1

I Cache 16KB D Cache 16KB

FPU DSP

MBOX

FFT

PFM

4x I2C

2x CAN-FD Temp Sensor

9x UART

1x CAN2.0

DCE
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3. 产品信息

型号 SRAM Flash 内核 ECAT PHY 封装 温度

M7608SGKS 1 MB 2 MB 2 N N BGA196 -40~125℃

M7606SPHS 1 MB 2 MB 2 N N eLQFP144 -40~125℃

M7605SPES 1 MB 2 MB 2 N N eLQFP100 -40~125℃

M7305SPES 512 KB 1 MB 1 N N eLQFP100 -40~125℃

M7303SNCS 512 KB 1 MB 1 N N QFN68 -40~125℃
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4. 器件比较

项目 M7608SGKS M7606SPHS M7605SPES M7305SPES M7303SNCS

封装选项 BGA196

12x12mm, 0.8mm pitch

eLQFP144

20x20mm, 0.5mm pitch

eLQFP100

14x14mm, 0.5mm pitch

eLQFP100

14x14mm, 0.5mm pitch

QFN68

7x7mm, 0.35mm pitch

内核 双核 双核 双核 单核 单核

SRAM 1 MB 1 MB 1 MB 512 KB 512 KB

ITCM /

DTCM

256 KB /128 KB 256 KB /128 KB 256 KB /128 KB 128 KB /128 KB 128 KB /128 KB

Flash 2 MB 2 MB 2 MB 1 MB 1 MB

USB x1 x1 x1 x1 x1

EMAC x1 x1 - - -

SPI x5

SPI1/2/3 支持 QSPI

x4

SPI2/3 支持 QSPI

x4

SPI2/3 支持 QSPI

x4

SPI2/3 支持 QSPI

x4

SPI2/3 支持 QSPI

UART x9 x9 x9 x9 x8

I2C x4 x4 x4 x4 x4

CAN x3，CAN0/1 支持 

CAN-FD

x3，CAN0/1 支持 

CAN-FD

x3，CAN0/1 支持 

CAN-FD

x3，CAN0/1 支持 

CAN-FD

x3，CAN0/1 支持 

CAN-FD

PBUS x1 x1 x1 x1 -

ESC - - - - -

CORDIC 支持 支持 支持 支持 支持

DCE 支持 支持 支持 支持 支持

HCL x2 x2 x2 x1 x1

FFT 支持 支持 支持 支持 支持

PFM 支持 支持 支持 支持 支持

EPWM x24 通道 PWM x24 通道 PWM x24 通道 PWM x24 通道 PWM x12 通道 PWM
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项目 M7608SGKS M7606SPHS M7605SPES M7305SPES M7303SNCS

全部支持 HRPWM 全部支持 HRPWM 全部支持 HRPWM 全部支持 HRPWM 全部支持 HRPWM

CAP x6 x6 x6 x6 x6

QEP x10 x10 x10 x10 x7

QOUT x2 x2 x2 x2 x1

ADC x2, 复用 24 采样通道 x2, 复用 16 采样通道 x2, 复用 16 采样通道 x2, 复用 16 采样通道 x2, 复用 15 采样通道

CPM x2 x2 x2 x2 x2

PWM x6 x6 x6 - -

GPT x4 x4 x4 x4 x4

SDFM x4 x4 x4 x4 x4

TA-IF x2 x2 x2 x2 x1

BIS-IF x2 x2 x2 x2 x1

EDAT-IF x2 x2 x2 x2 x1

GPIO 150 122 80 80 55
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5. 引脚配置和功能

5.1. 引脚分布

5.1.1. M7606SPHS  (eLQFP144)
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5.1.2. M7608SGKS  (BGA196)
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5.1.3. M7605SPES/ M7305SPES  (eLQFP100)
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5.1.4. M7303SNCS  (QFN68)

5.2. 引脚属性

注：

• [1]：芯片封装引脚序号。

• [2]：芯片封装引脚名称。

• [3]：类型，指示信号方向。

◦ I ——输入。

◦ O——输出。

◦ I/O——输入/输出。

◦ A ——模拟。

◦ AI——模拟输入。

M7600_M7300 系列 Copyright ©  2025 ArtInChip Technology Co., Ltd.
All rights reserved

在线留言

https://www.artinchip.com/contact.html


www.artinchip.com 5 - 引脚配置和功能  | 17

◦ AO ——模拟输出。

◦ P——电源。

◦ G ——地。

• [4]：引脚复位状态，PU 指上拉，PD 指下拉，Z 指高阻态。

• [5]：PU/PD 表示内部存在上下拉电阻，且上下拉电阻可通过软件开启或关闭。

• [6]：默认驱动能力大小。GPIO 默认驱动能力 20 mA，最大 50 mA。

• [7]：电源供电。

5.2.1. M7608SGKS  (BGA196)

引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动 (mA)[6] 供电[7]

PLL

J5 SYS_RSTN I - - - -

A2 PLL_XI AI - - - -

A3 PLL_XO AO - - - -

Power

E4, E5, F4, F5, G5, H5 VCC33_IO P - - - -

A4 LDO25 P - - - -

E10, F10, G10, H10, J10, K10 VDD_SYS P - - - -

D7 VREFP P - - - -

E7 VREFN P - - - -

A1, A14, P1, P14, E6, E8, E9, F6, 

F7, F8, F9, G6, G7, G8, G9, H6, H7, 

H8, H9, J6, J7, J8, J9, K5, K6, K7, 

K8, K9

GND P - - - -

GPIO A

A8 PA0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B8 PA1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动 (mA)[6] 供电[7]

A7 PA2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B7 PA3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

A6 PA4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B6 PA5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

A5 PA6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B5 PA7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C8 PA8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C7 PA9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C6 PA10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C5 PA11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D6 PA12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D5 PA13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D4 PA14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C4 PA15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B4 PA16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B3 PA17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D3 PA18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C3 PA19 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B2 PA20 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B1 PA21 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C2 PA22 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C1 PA23 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO B
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动 (mA)[6] 供电[7]

L1 PB0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

L2 PB1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

L3 PB2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

L4 PB3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

M1 PB4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

M2 PB5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

N1 PB6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO C

L13 PC0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

L14 PC1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

K12 PC2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

K13 PC3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

K14 PC4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

J11 PC5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

J12 PC6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

J13 PC7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

J14 PC8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

H11 PC9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

H12 PC10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

H13 PC11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

H14 PC12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

G11 PC13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

G12 PC14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动 (mA)[6] 供电[7]

G13 PC15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

G14 PC16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

F14 PC17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

F13 PC18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO D

F11 PD0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

F12 PD1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

E11 PD2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

E12 PD3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

E13 PD4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

E14 PD5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D14 PD6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D13 PD7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D12 PD8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D11 PD9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D10 PD10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C10 PD11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B10 PD12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D9 PD13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D8 PD14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C14 PD15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C13 PD16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C12 PD17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动 (mA)[6] 供电[7]

C11 PD18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B14 PD19 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B13 PD20 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B12 PD21 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B11 PD22 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

A13 PD23 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

A12 PD24 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

A11 PD25 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

A10 PD26 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

A9 PD27 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

B9 PD28 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

C9 PD29 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO E

D1 PE0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

D2 PE1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

E1 PE2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

E2 PE3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

E3 PE4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

F1 PE5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

F2 PE6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

F3 PE7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

G1 PE8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

G2 PE9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

在线留言 Copyright ©  2025 ArtInChip Technology Co., Ltd.
All rights reserved

M7600_M7300 系列

https://www.artinchip.com/contact.html


5 - 引脚配置和功能  | 22 www.artinchip.com

引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动 (mA)[6] 供电[7]

G3 PE10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

G4 PE11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

H1 PE12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

H2 PE13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

H3 PE14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

H4 PE15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

J1 PE16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

J2 PE17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

J3 PE18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

J4 PE19 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

K1 PE20 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

K2 PE21 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

K3 PE22 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

K4 PE23 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO F

L5 PF0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

M6 PF1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

L6 PF2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

L7 PF3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

M7 PF4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

N7 PF5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

P7 PF6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

L8 PF7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动 (mA)[6] 供电[7]

M8 PF8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

N8 PF9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO G

P8 PG0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

P9 PG1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

N9 PG2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

M9 PG3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

L9 PG4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

P10 PG5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

N10 PG6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

M10 PG7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

L10 PG8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

P11 PG9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

N11 PG10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

M11 PG11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

L11 PG12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

K11 PG13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

P12 PG14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

N12 PG15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

M12 PG16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

L12 PG17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

P13 PG18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

N13 PG19 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动 (mA)[6] 供电[7]

N14 PG20 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

M13 PG21 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

M14 PG22 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO K

N2 PK0 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

P2 PK1 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

M3 PK2 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

N3 PK3 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

P3 PK4 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

P4 PK5 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

N4 PK6 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

M4 PK7 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

M5 PK8 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

N5 PK9 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

P5 PK10 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

N6 PK11 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

P6 PK12 I/O Z PU/PD 20 VCC_IOX

5.2.2. M7606SPHS  (eLQFP144)

引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

PLL

39 SYS_RSTN I - - - -

7 PLL_XI AI - - - -
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

8 PLL_XO AO - - - -

Power

24, 38, 42, 85, 105, 132 VCC33_IO P - - - -

9 LDO25 P - - - -

11, 40, 53, 78, 130 VDD_SYS P - - - -

6 VREFP P - - - -

5 VREFN P - - - -

10, 25, 41, 77, 131, 145 GND P - - - -

GPIO A

133 PA0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

134 PA1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

135 PA2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

136 PA3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

137 PA4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

138 PA5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

139 PA6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

140 PA7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

141 PA8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

142 PA9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

143 PA10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

144 PA11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

1 PA12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

2 PA13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

3 PA14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

4 PA15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO C

79 PC0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

80 PC1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

81 PC2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

82 PC3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

83 PC4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

84 PC5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

86 PC6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

87 PC7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

88 PC8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

89 PC9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

90 PC10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

91 PC11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

92 PC12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

93 PC13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

94 PC14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

95 PC15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

96 PC16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

97 PC17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

98 PC18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO D
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

99 PD0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

100 PD1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

101 PD2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

102 PD3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

103 PD4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

104 PD5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

106 PD6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

107 PD7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

108 PD8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

109 PD9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

110 PD10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

111 PD11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

112 PD12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

113 PD13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

114 PD14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

115 PD15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

116 PD16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

117 PD17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

118 PD18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

119 PD19 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

120 PD20 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

121 PD21 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

122 PD22 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

123 PD23 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

124 PD24 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

125 PD25 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

126 PD26 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

127 PD27 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

128 PD28 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

129 PD29 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO E

12 PE0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

13 PE1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

14 PE2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

15 PE3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

16 PE4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

17 PE5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

18 PE6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

19 PE7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

20 PE8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

21 PE9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

22 PE10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

23 PE11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

26 PE12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

27 PE13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

28 PE14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

29 PE15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

30 PE16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

31 PE17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

32 PE18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

33 PE19 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

34 PE20 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

35 PE21 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

36 PE22 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

37 PE23 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO F

43 PF0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

44 PF1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

45 PF2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

46 PF3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

47 PF4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

48 PF5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

49 PF6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

50 PF7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

51 PF8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

52 PF9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO G

54 PG0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

55 PG1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

56 PG2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

57 PG3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

58 PG4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

59 PG5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

60 PG6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

61 PG7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

62 PG8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

63 PG9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

64 PG10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

65 PG11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

66 PG12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

67 PG13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

68 PG14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

69 PG15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

70 PG16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

71 PG17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

72 PG18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

73 PG19 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

74 PG20 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

75 PG21 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

76 PG22 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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5.2.3. M7605SPES/ M7305SPES  (eLQFP100)

引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

PLL

26 SYS_RSTN I - - - -

96 PLL_XI AI - - - -

97 PLL_XO AO - - - -

Power

12, 29, 72, 74, 77 VCC33_IO P - - - -

99 LDO25 P - - - -

27, 40, 65, 76 VDD_SYS P - - - -

95 VREFP P - - - -

94 VREFN P - - - -

13, 28, 64, 75, 98, 101 GND P - - - -

GPIO A

78 PA0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

79 PA1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

80 PA2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

81 PA3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

82 PA4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

83 PA5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

84 PA6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

85 PA7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

86 PA8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

87 PA9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

88 PA10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

89 PA11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

90 PA12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

91 PA13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

92 PA14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

93 PA15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO C

66 PC0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

67 PC1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

68 PC2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

69 PC3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

70 PC4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

71 PC5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

73 PC6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO E

100 PE0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

1 PE1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

2 PE2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

3 PE3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

4 PE4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

5 PE5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

6 PE6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

7 PE7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

M7600_M7300 系列 Copyright ©  2025 ArtInChip Technology Co., Ltd.
All rights reserved

在线留言

https://www.artinchip.com/contact.html


www.artinchip.com 5 - 引脚配置和功能  | 33

引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

8 PE8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

9 PE9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

10 PE10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

11 PE11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

14 PE12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

15 PE13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

16 PE14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

17 PE15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

18 PE16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

19 PE17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

20 PE18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

21 PE19 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

22 PE20 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

23 PE21 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

24 PE22 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

25 PE23 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO F

30 PF0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

31 PF1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

32 PF2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

33 PF3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

34 PF4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

35 PF5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

36 PF6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

37 PF7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

38 PF8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

39 PF9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO G

41 PG0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

42 PG1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

43 PG2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

44 PG3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

45 PG4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

46 PG5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

47 PG6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

48 PG7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

49 PG8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

50 PG9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

51 PG10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

52 PG11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

53 PG12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

54 PG13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

55 PG14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

56 PG15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

57 PG16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

58 PG17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

59 PG18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

60 PG19 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

61 PG20 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

62 PG21 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

63 PG22 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

5.2.4. M7303SNCS  (QFN68)

引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

PLL

16 SYS_RSTN I - - - -

68 PLL_XI AI - - - -

1 PLL_XO AO - - - -

Power

15, 24, 48, 50 VCC33_IO P - - - -

2 LDO25 P - - - -

23, 47, 49 VDD_SYS P - - - -

67 VREFP P - - - -

66 VREFN P - - - -

69 GND P - - - -

GPIO A

51 PA0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

52 PA1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

53 PA2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

54 PA3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

55 PA4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

56 PA5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

57 PA6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

58 PA7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

59 PA8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

60 PA9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

61 PA10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

62 PA11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

63 PA12 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

64 PA13 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

65 PA14 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO B

17 PB1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

18 PB2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

19 PB3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

20 PB4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

21 PB5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

22 PB6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO E

3 PE0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

4 PE1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

5 PE2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

6 PE3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

7 PE4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

8 PE5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

9 PE6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

10 PE7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

11 PE8 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

12 PE9 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

13 PE10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

14 PE11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO F

25 PF0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

26 PF1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

27 PF2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

28 PF6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

29 PF7 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

GPIO G

30 PG0 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

31 PG1 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

32 PG2 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

33 PG3 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

34 PG4 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

35 PG5 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

36 PG6 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO
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引脚[1] 名称[2] 类型[3] 复位状态[4] 上下拉[5] 默认驱动(mA)[6] 供电[7]

37 PG10 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

38 PG11 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

39 PG15 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

40 PG16 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

41 PG17 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

42 PG18 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

43 PG19 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

44 PG20 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

45 PG21 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

46 PG22 I/O Z PU/PD 20 VCC33_IO

5.3. 功能复用

5.3.1. M7608SGKS  (BGA196)

表  5-1 数字功能复用

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PA0 UART2_TX - I2C1_SCK - SDFM0_CLK FLASH_CS

PA1 UART2_RX - I2C1_SDA - SDFM0_DAT FLASH_MISO

PA2 UART2_RTS - I2C2_SCK UART4_TX SDFM1_CLK FLASH_MOSI

PA3 UART2_CTS - I2C2_SDA UART4_RX SDFM1_DAT FLASH_CLK

PA4 - EPWM_SI0 SPI3_WP UART5_TX SDFM2_CLK -

PA5 - EPWM_SI1 SPI3_HOLD UART5_RX SDFM2_DAT -

PA6 - EPWM_SO0 SPI3_CS UART6_TX SDFM3_CLK -

PA7 - EPWM_SO1 SPI3_CLK UART6_RX SDFM3_DAT -
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表  5-1 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PA8 - CPM0_COH SPI3_MISO UART7_TX EPWM_FLT0 QEP0_S

PA9 - CPM0_COL SPI3_MOSI UART7_RX EPWM_FLT1 QEP1_S

PA10 - CPM1_COH QEP2_A UART8_TX EPWM_FLT2 -

PA11 - CPM1_COL QEP2_B UART8_RX EPWM_FLT3 -

PA12 - EPWM_TO0 QEP3_A ADC_TRIG EPWM_FLT4 CLK_OUT1

PA13 - EPWM_TO3 QEP3_B - EPWM_FLT5 -

PA14 UART4_TX EPWM_TO6 - - CAN2_TX -

PA15 UART4_RX EPWM_TO9 - - CAN2_RX -

PA16 UART4_RTS - - EMAC_TRIG - -

PA17 UART5_TX - - EMAC_PPSO - -

PA18 UART5_RX - - - - -

PA19 UART6_TX - - - - -

PA20 UART6_RX - - - - -

PA21 UART7_TX - - - - -

PA22 UART7_RX - - - - -

PA23 - - - - - -

PB0 SPI0_CS1 SPI1_CS1 - - - -

PB1 SPI0_WP SPI1_WP SPI2_WP SPI3_WP UART4_TX -

PB2 SPI0_MISO SPI1_MISO SPI2_MISO SPI3_MISO UART4_RX -

PB3 SPI0_CS0 SPI1_CS0 SPI2_CS SPI3_CS UART5_TX -

PB4 SPI0_HOLD SPI1_HOLD SPI2_HOLD SPI3_HOLD UART5_RX -

PB5 SPI0_CLK SPI1_CLK SPI2_CLK SPI3_CLK UART6_TX -
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表  5-1 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PB6 SPI0_MOSI SPI1_MOSI SPI2_MOSI SPI3_MOSI UART6_RX -

PC0 EPWM_FLT0 CAP0 EPWM_SI0 SPI2_WP - PBUS_NCS1

PC1 EPWM_FLT1 CAP1 EPWM_SI1 SPI2_MISO - PBUS_NCS0

PC2 EPWM_FLT2 CAP2 EPWM_SO0 SPI2_CS - PBUS_CLK

PC3 EPWM_FLT3 CAP3 EPWM_SO1 SPI2_HOLD - PBUS_NWE

PC4 EPWM_FLT4 CAP4 EPWM_SO2 SPI2_CLK - PBUS_AD7

PC5 EPWM_FLT5 CAP5 EPWM_SO3 SPI2_MOSI - PBUS_AD6

PC6 - - EPWM_SO4 - - PBUS_AD5

PC7 - - - - - PBUS_AD4

PC8 - - - - - PBUS_AD3

PC9 - - - - - PBUS_AD2

PC10 - - - - - PBUS_AD1

PC11 - - - - - PBUS_AD0

PC12 - - - - - PBUS_NOE

PC13 - - - - - PBUS_NADV

PC14 - - - - - PBUS_AD15

PC15 UART8_TX PWM0 - EMAC_CLKIN - -

PC16 - - - - - -

PC17 UART8_RX PWM1 - EMAC_MDIO - -

PC18 I2C1_SCK PWM2 - EMAC_MDC - -

PD0 I2C1_SDA PWM3 - EMAC_TXEN - PBUS_AD14

PD1 - - - EMAC_TXD3 - -
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表  5-1 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PD2 - - - EMAC_TXD2 - -

PD3 CAN1_TX PWM4 - EMAC_TXD1 - PBUS_AD13

PD4 CAN1_RX PWM5 - EMAC_TXD0 - PBUS_AD12

PD5 UART1_TX - - EMAC_TXCK - -

PD6 - - - EMAC_RXCK - PBUS_AD11

PD7 - - - EMAC_RXD3 - -

PD8 - - - EMAC_RXD2 - -

PD9 UART1_RX - - EMAC_RXD1 - -

PD10 UART1_RTS - - EMAC_RXD0 - PBUS_AD10

PD11 UART1_CTS - - EMAC_RXDV - PBUS_AD9

PD12 UART2_TX TIM2_CAP - EMAC_RXER - -

PD13 UART2_RX TIM2_OUT0 - EMAC_CRS - PBUS_AD8

PD14 UART2_RTS TIM2_OUT1 - EMAC_COL - PBUS_A0

PD15 UART2_CTS TIM2_OUT2 - PTP_CLKIN - PBUS_A1

PD16 UART3_RX TIM2_OUT3 - - - PBUS_A2

PD17 UART3_TX TIM3_CAP - - - PBUS_A3

PD18 UART3_RTS TIM3_OUT0 - - - PBUS_A4

PD19 UART4_TX TIM3_OUT1 - - - PBUS_A5

PD20 UART4_RX TIM3_OUT2 - - - PBUS_A6

PD21 UART4_RTS TIM3_OUT3 - - - PBUS_A7

PD22 UART5_TX - - - - PBUS_A8

PD23 UART5_RX - - - - PBUS_A9
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表  5-1 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PD24 UART6_TX - - - - PBUS_A10

PD25 UART6_RX - - - - PBUS_A11

PD26 UART7_TX - - - - PBUS_A12

PD27 UART7_RX - - - - PBUS_A13

PD28 UART8_TX - - - - PBUS_A14

PD29 UART8_RX - - - - PBUS_A15

PE0 UART4_TX SPI2_WP CAP0 - EPWM0_A PBUS_NCS1

PE1 UART4_RX SPI2_MISO CAP1 - EPWM0_B PBUS_NCS0

PE2 UART5_TX SPI2_CS CAP2 - EPWM1_A PBUS_CLK

PE3 UART5_RX SPI2_HOLD CAP3 - EPWM1_B PBUS_NWE

PE4 UART6_TX SPI2_CLK CAP4 - EPWM2_A PBUS_AD7

PE5 UART6_RX SPI2_MOSI CAP5 - EPWM2_B PBUS_AD6

PE6 I2C1_SCK CAN1_TX QEP4_A UART7_TX EPWM3_A PBUS_AD5

PE7 I2C1_SDA CAN1_RX QEP4_B UART7_RX EPWM3_B PBUS_AD4

PE8 - TIM0_CAP QEP5_A ADC_TRIG EPWM4_A PBUS_AD3

PE9 - TIM0_OUT0 QEP5_B TIM1_CAP EPWM4_B PBUS_AD2

PE10 - TIM0_OUT1 QEP6_A TIM1_OUT0 EPWM5_A PBUS_AD1

PE11 - TIM0_OUT2 QEP7_A TIM1_OUT1 EPWM5_B PBUS_AD0

PE12 - TIM0_OUT3 QEP8_A TIM1_OUT2 EPWM6_A PBUS_NOE

PE13 - - QEP9_A TIM1_OUT3 EPWM6_B PBUS_NADV

PE14 - SPI4_CS0 EPWM_SI0 - EPWM7_A PBUS_AD8

PE15 - SPI4_CLK EPWM_SI1 - EPWM7_B PBUS_AD9
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表  5-1 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PE16 - SPI4_MOSI EPWM_SO0 - EPWM8_A PBUS_AD10

PE17 - SPI4_MISO EPWM_SO1 - EPWM8_B PBUS_AD11

PE18 - SPI4_CS1 EPWM_FLT0 - EPWM9_A PBUS_AD12

PE19 - SPI5_CS0 EPWM_FLT1 - EPWM9_B PBUS_AD13

PE20 - SPI5_CLK EPWM_FLT2 - EPWM10_A PBUS_AD14

PE21 - SPI5_MOSI EPWM_FLT3 - EPWM10_B PBUS_AD15

PE22 - SPI5_MISO EPWM_FLT4 - EPWM11_A -

PE23 - SPI5_CS1 EPWM_FLT5 - EPWM11_B -

PF0 UART3_RX SPI4_CS0 CAP0 - ENC0_IO0 EPWM_FLT0

PF1 UART3_TX SPI4_CLK CAP1 - ENC0_IO1 EPWM_FLT1

PF2 UART3_RTS SPI4_MOSI CAP2 - ENC0_IO2 EPWM_FLT2

PF3 UART4_RX SPI5_CS0 CAP3 - ENC1_IO0 EPWM_FLT3

PF4 UART4_TX SPI5_CLK CAP4 - ENC1_IO1 EPWM_FLT4

PF5 UART4_RTS SPI5_MOSI CAP5 - ENC1_IO2 EPWM_FLT5

PF6 I2C2_SCK SPI4_MISO - - QEP2_A EPWM_SI0

PF7 I2C2_SDA SPI5_MISO SPI4_CS1 - QEP2_B EPWM_SI1

PF8 - SPI4_CS1 - QEP2_Z QEP3_A EPWM_SO0

PF9 - SPI5_CS1 - - QEP3_B EPWM_SO1

PG0 UART7_TX SPI3_CLK TIM0_CAP - CAN2_TX -

PG1 UART7_RX SPI3_CS TIM0_OUT0 - CAN2_RX -

PG2 UART8_TX SPI3_MISO TIM0_OUT1 - - -

PG3 UART8_RX SPI3_MOSI TIM0_OUT2 - - -
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表  5-1 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PG4 I2C3_SCK SPI3_WP TIM0_OUT3 - QOUT0_A -

PG5 I2C3_SDA SPI3_HOLD - - QOUT0_B -

PG6 - - - - QOUT0_Z -

PG7 - - - - QOUT1_A -

PG8 - - - - QOUT1_B -

PG9 - - - - QOUT1_Z -

PG10 I2C0_SCK SPI5_CS0 SPI2_WP UART2_TX - -

PG11 I2C0_SDA SPI5_CLK SPI2_HOLD UART2_RX - -

PG12 UART1_TX - SPI2_MISO - CAN2_TX -

PG13 UART1_RX - SPI2_CS - CAN2_RX -

PG14 UART1_RTS - - ADC_TRIG - CLK_OUT0

PG15 CAN0_TX UART1_CTS SPI2_CLK UART7_TX CAN2_TX -

PG16 CAN0_RX - SPI2_MOSI UART7_RX CAN2_RX -

PG17 UART0_TX SPI5_MISO - UART8_TX - -

PG18 UART0_RX SPI5_MOSI - UART8_RX - -

PG19 USB_DP UART0_TX - - - -

PG20 USB_DM UART0_RX - - - -

PG21 JTAG_MS - - - - -

PG22 JTAG_CK - - - - -

PK0 UART6_TX PWM0 - TIM0_CAP QEP2_A PBUS_CLK

PK1 UART6_RX PWM1 - TIM0_OUT0 QEP2_B PBUS_NWE

PK2 UART7_TX PWM2 - TIM0_OUT1 QEP2_Z PBUS_AD7
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表  5-1 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PK3 UART7_RX PWM3 - TIM0_OUT2 QEP3_A PBUS_AD6

PK4 UART8_TX PWM4 - TIM0_OUT3 QEP3_B PBUS_AD5

PK5 UART8_RX PWM5 - TIM1_CAP QEP4_A PBUS_AD4

PK6 I2C1_SCK CAP0 - TIM1_OUT0 QEP4_B PBUS_AD3

PK7 I2C1_SDA CAP1 - TIM1_OUT1 QEP5_A PBUS_NCS0

PK8 I2C2_SCK CAP2 - TIM1_OUT2 QEP5_B PBUS_AD2

PK9 I2C2_SDA CAP3 - TIM1_OUT3 QEP6_A PBUS_AD1

PK10 I2C3_SCK CAP4 - - QEP7_A PBUS_AD0

PK11 I2C3_SDA CAP5 - - QEP8_A PBUS_NOE

PK12 - - - - QEP9_A PBUS_NADV

表  5-2 模拟功能复用

引脚 模拟功能

PA0 ADC0_0/ADC1_0/PGA0_INP

PA1 ADC0_1/ADC1_1/PGA0_INN

PA2 ADC0_2/ADC1_2/PGA1_INP

PA3 ADC0_3/ADC1_3/PGA1_INN

PA4 ADC0_4/ADC1_4/PGA2_INP

PA5 ADC0_5/ADC1_5/PGA2_INN

PA6 ADC0_6/ADC1_6/PGA3_INP

PA7 ADC0_7/ADC1_7/PGA3_INN

PA8 ADC0_8/ADC1_8/PGA0_FLT/CPM0_HN

PA9 ADC0_9/ADC1_9/PGA1_FLT/CPM0_LN
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表  5-2 模拟功能复用  (续)

引脚 模拟功能

PA10 ADC0_10/ADC1_10/PGA2_FLT/CPM1_HN

PA11 ADC0_11/ADC1_11/PGA3_FLT/CPM1_LN

PA12 ADC0_12/ADC1_12/PGA0_VREF/CPM0_HP

PA13 ADC0_13/ADC1_13/PGA1_VREF/CPM0_LP/CLK25M_AOUT

PA14 ADC0_14/ADC1_14/PGA2_VREF/CPM1_HP

PA15 ADC0_15/ADC1_15/PGA3_VREF/CPM1_LP

PA16 ADC0_16/ADC1_16

PA17 ADC0_17/ADC1_17

PA18 ADC0_18/ADC1_18

PA19 ADC0_19/ADC1_19

PA20 ADC0_20/ADC1_20

PA21 ADC0_21/ADC1_21

PA22 ADC0_22/ADC1_22

PA23 ADC0_23/ADC1_23

5.3.2. M7606SPHS  (eLQFP144)

表  5-3 数字功能复用

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PA0 UART2_TX - I2C1_SCK - SDFM0_CLK FLASH_CS

PA1 UART2_RX - I2C1_SDA - SDFM0_DAT FLASH_MISO

PA2 UART2_RTS - I2C2_SCK UART4_TX SDFM1_CLK FLASH_MOSI

PA3 UART2_CTS - I2C2_SDA UART4_RX SDFM1_DAT FLASH_CLK

PA4 - EPWM_SI0 SPI3_WP UART5_TX SDFM2_CLK -
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表  5-3 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PA5 - EPWM_SI1 SPI3_HOLD UART5_RX SDFM2_DAT -

PA6 - EPWM_SO0 SPI3_CS UART6_TX SDFM3_CLK -

PA7 - EPWM_SO1 SPI3_CLK UART6_RX SDFM3_DAT -

PA8 - CPM0_COH SPI3_MISO UART7_TX EPWM_FLT0 QEP0_S

PA9 - CPM0_COL SPI3_MOSI UART7_RX EPWM_FLT1 QEP1_S

PA10 - CPM1_COH QEP2_A UART8_TX EPWM_FLT2 -

PA11 - CPM1_COL QEP2_B UART8_RX EPWM_FLT3 -

PA12 - EPWM_TO0 QEP3_A ADC_TRIG EPWM_FLT4 CLK_OUT1

PA13 - EPWM_TO3 QEP3_B - EPWM_FLT5 -

PA14 UART4_TX EPWM_TO6 - - CAN2_TX -

PA15 UART4_RX EPWM_TO9 - - CAN2_RX -

PC0 EPWM_FLT0 CAP0 EPWM_SI0 SPI2_WP - PBUS_NCS1

PC1 EPWM_FLT1 CAP1 EPWM_SI1 SPI2_MISO - PBUS_NCS0

PC2 EPWM_FLT2 CAP2 EPWM_SO0 SPI2_CS - PBUS_CLK

PC3 EPWM_FLT3 CAP3 EPWM_SO1 SPI2_HOLD - PBUS_NWE

PC4 EPWM_FLT4 CAP4 EPWM_SO2 SPI2_CLK - PBUS_AD7

PC5 EPWM_FLT5 CAP5 EPWM_SO3 SPI2_MOSI - PBUS_AD6

PC6 - - EPWM_SO4 - - PBUS_AD5

PC7 - - - - - PBUS_AD4

PC8 - - - - - PBUS_AD3

PC9 - - - - - PBUS_AD2

PC10 - - - - - PBUS_AD1
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表  5-3 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PC11 - - - - - PBUS_AD0

PC12 - - - - - PBUS_NOE

PC13 - - - - - PBUS_NADV

PC14 - - - - - PBUS_AD15

PC15 UART8_TX PWM0 - EMAC_CLKIN - -

PC16 - - - - - -

PC17 UART8_RX PWM1 - EMAC_MDIO - -

PC18 I2C1_SCK PWM2 - EMAC_MDC - -

PD0 I2C1_SDA PWM3 - EMAC_TXEN - PBUS_AD14

PD1 - - - EMAC_TXD3 - -

PD2 - - - EMAC_TXD2 - -

PD3 CAN1_TX PWM4 - EMAC_TXD1 - PBUS_AD13

PD4 CAN1_RX PWM5 - EMAC_TXD0 - PBUS_AD12

PD5 UART1_TX - - EMAC_TXCK - -

PD6 - - - EMAC_RXCK - PBUS_AD11

PD7 - - - EMAC_RXD3 - -

PD8 - - - EMAC_RXD2 - -

PD9 UART1_RX - - EMAC_RXD1 - -

PD10 UART1_RTS - - EMAC_RXD0 - PBUS_AD10

PD11 UART1_CTS - - EMAC_RXDV - PBUS_AD9

PD12 UART2_TX TIM2_CAP - EMAC_RXER - -

PD13 UART2_RX TIM2_OUT0 - EMAC_CRS - PBUS_AD8
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表  5-3 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PD14 UART2_RTS TIM2_OUT1 - EMAC_COL - PBUS_A0

PD15 UART2_CTS TIM2_OUT2 - PTP_CLKIN - PBUS_A1

PD16 UART3_RX TIM2_OUT3 - - - PBUS_A2

PD17 UART3_TX TIM3_CAP - - - PBUS_A3

PD18 UART3_RTS TIM3_OUT0 - - - PBUS_A4

PD19 UART4_TX TIM3_OUT1 - - - PBUS_A5

PD20 UART4_RX TIM3_OUT2 - - - PBUS_A6

PD21 UART4_RTS TIM3_OUT3 - - - PBUS_A7

PD22 UART5_TX - - - - PBUS_A8

PD23 UART5_RX - - - - PBUS_A9

PD24 UART6_TX - - - - PBUS_A10

PD25 UART6_RX - - - - PBUS_A11

PD26 UART7_TX - - - - PBUS_A12

PD27 UART7_RX - - - - PBUS_A13

PD28 UART8_TX - - - - PBUS_A14

PD29 UART8_RX - - - - PBUS_A15

PE0 UART4_TX SPI2_WP CAP0 - EPWM0_A PBUS_NCS1

PE1 UART4_RX SPI2_MISO CAP1 - EPWM0_B PBUS_NCS0

PE2 UART5_TX SPI2_CS CAP2 - EPWM1_A PBUS_CLK

PE3 UART5_RX SPI2_HOLD CAP3 - EPWM1_B PBUS_NWE

PE4 UART6_TX SPI2_CLK CAP4 - EPWM2_A PBUS_AD7

PE5 UART6_RX SPI2_MOSI CAP5 - EPWM2_B PBUS_AD6
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表  5-3 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PE6 I2C1_SCK CAN1_TX QEP4_A UART7_TX EPWM3_A PBUS_AD5

PE7 I2C1_SDA CAN1_RX QEP4_B UART7_RX EPWM3_B PBUS_AD4

PE8 - TIM0_CAP QEP5_A ADC_TRIG EPWM4_A PBUS_AD3

PE9 - TIM0_OUT0 QEP5_B TIM1_CAP EPWM4_B PBUS_AD2

PE10 - TIM0_OUT1 QEP6_A TIM1_OUT0 EPWM5_A PBUS_AD1

PE11 - TIM0_OUT2 QEP7_A TIM1_OUT1 EPWM5_B PBUS_AD0

PE12 - TIM0_OUT3 QEP8_A TIM1_OUT2 EPWM6_A PBUS_NOE

PE13 - - QEP9_A TIM1_OUT3 EPWM6_B PBUS_NADV

PE14 - SPI4_CS0 EPWM_SI0 - EPWM7_A PBUS_AD8

PE15 - SPI4_CLK EPWM_SI1 - EPWM7_B PBUS_AD9

PE16 - SPI4_MOSI EPWM_SO0 - EPWM8_A PBUS_AD10

PE17 - SPI4_MISO EPWM_SO1 - EPWM8_B PBUS_AD11

PE18 - SPI4_CS1 EPWM_FLT0 - EPWM9_A PBUS_AD12

PE19 - SPI5_CS0 EPWM_FLT1 - EPWM9_B PBUS_AD13

PE20 - SPI5_CLK EPWM_FLT2 - EPWM10_A PBUS_AD14

PE21 - SPI5_MOSI EPWM_FLT3 - EPWM10_B PBUS_AD15

PE22 - SPI5_MISO EPWM_FLT4 - EPWM11_A -

PE23 - SPI5_CS1 EPWM_FLT5 - EPWM11_B -

PF0 UART3_RX SPI4_CS0 CAP0 - ENC0_IO0 EPWM_FLT0

PF1 UART3_TX SPI4_CLK CAP1 - ENC0_IO1 EPWM_FLT1

PF2 UART3_RTS SPI4_MOSI CAP2 - ENC0_IO2 EPWM_FLT2

PF3 UART4_RX SPI5_CS0 CAP3 - ENC1_IO0 EPWM_FLT3
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表  5-3 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PF4 UART4_TX SPI5_CLK CAP4 - ENC1_IO1 EPWM_FLT4

PF5 UART4_RTS SPI5_MOSI CAP5 - ENC1_IO2 EPWM_FLT5

PF6 I2C2_SCK SPI4_MISO - - QEP2_A EPWM_SI0

PF7 I2C2_SDA SPI5_MISO SPI4_CS1 - QEP2_B EPWM_SI1

PF8 - SPI4_CS1 - QEP2_Z QEP3_A EPWM_SO0

PF9 - SPI5_CS1 - - QEP3_B EPWM_SO1

PG0 UART7_TX SPI3_CLK TIM0_CAP - CAN2_TX -

PG1 UART7_RX SPI3_CS TIM0_OUT0 - CAN2_RX -

PG2 UART8_TX SPI3_MISO TIM0_OUT1 - - -

PG3 UART8_RX SPI3_MOSI TIM0_OUT2 - - -

PG4 I2C3_SCK SPI3_WP TIM0_OUT3 - QOUT0_A -

PG5 I2C3_SDA SPI3_HOLD - - QOUT0_B -

PG6 - - - - QOUT0_Z -

PG7 - - - - QOUT1_A -

PG8 - - - - QOUT1_B -

PG9 - - - - QOUT1_Z -

PG10 I2C0_SCK SPI5_CS0 SPI2_WP UART2_TX - -

PG11 I2C0_SDA SPI5_CLK SPI2_HOLD UART2_RX - -

PG12 UART1_TX - SPI2_MISO - CAN2_TX -

PG13 UART1_RX - SPI2_CS - CAN2_RX -

PG14 UART1_RTS - - ADC_TRIG - CLK_OUT0

PG15 CAN0_TX UART1_CTS SPI2_CLK UART7_TX CAN2_TX -
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表  5-3 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PG16 CAN0_RX - SPI2_MOSI UART7_RX CAN2_RX -

PG17 UART0_TX SPI5_MISO - UART8_TX - -

PG18 UART0_RX SPI5_MOSI - UART8_RX - -

PG19 USB_DP UART0_TX - - - -

PG20 USB_DM UART0_RX - - - -

PG21 JTAG_MS - - - - -

PG22 JTAG_CK - - - - -

表  5-4 模拟功能复用

引脚 模拟功能

PA0 ADC0_0/ ADC1_0/ PGA0_INP

PA1 ADC0_1/ ADC1_1/ PGA0_INN

PA2 ADC0_2/ ADC1_2/ PGA1_INP

PA3 ADC0_3/ ADC1_3/ PGA1_INN

PA4 ADC0_4/ ADC1_4/ PGA2_INP

PA5 ADC0_5/ ADC1_5/ PGA2_INN

PA6 ADC0_6/ ADC1_6/ PGA3_INP

PA7 ADC0_7/ ADC1_7/ PGA3_INN

PA8 ADC0_8/ ADC1_8/ PGA0_FLT/ CPM0_HN

PA9 ADC0_9/ ADC1_9/ PGA1_FLT/ CPM0_LN

PA10 ADC0_10/ ADC1_10/ PGA2_FLT/ CPM1_HN

PA11 ADC0_11/ ADC1_11/ PGA3_FLT/ CPM1_LN

PA12 ADC0_12/ ADC1_12/ PGA0_VREF/ CPM0_HP
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表  5-4 模拟功能复用  (续)

引脚 模拟功能

PA13 ADC0_13/ ADC1_13/ PGA1_VREF/ CPM0_LP/ CLK25M_AOUT

PA14 ADC0_14/ ADC1_14/ PGA2_VREF/ CPM1_HP

PA15 ADC0_15/ ADC1_15/ PGA3_VREF/ CPM1_LP

5.3.3. M7605SPES/ M7305SPES  (eLQFP100)

表  5-5 数字功能复用

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PA0 UART2_TX - I2C1_SCK - SDFM0_CLK FLASH_CS

PA1 UART2_RX - I2C1_SDA - SDFM0_DAT FLASH_MISO

PA2 UART2_RTS - I2C2_SCK UART4_TX SDFM1_CLK FLASH_MOSI

PA3 UART2_CTS - I2C2_SDA UART4_RX SDFM1_DAT FLASH_CLK

PA4 - EPWM_SI0 SPI3_WP UART5_TX SDFM2_CLK -

PA5 - EPWM_SI1 SPI3_HOLD UART5_RX SDFM2_DAT -

PA6 - EPWM_SO0 SPI3_CS UART6_TX SDFM3_CLK -

PA7 - EPWM_SO1 SPI3_CLK UART6_RX SDFM3_DAT -

PA8 - CPM0_COH SPI3_MISO UART7_TX EPWM_FLT0 QEP0_S

PA9 - CPM0_COL SPI3_MOSI UART7_RX EPWM_FLT1 QEP1_S

PA10 - CPM1_COH QEP2_A UART8_TX EPWM_FLT2 -

PA11 - CPM1_COL QEP2_B UART8_RX EPWM_FLT3 -

PA12 - EPWM_TO0 QEP3_A ADC_TRIG EPWM_FLT4 CLK_OUT1

PA13 - EPWM_TO3 QEP3_B - EPWM_FLT5 -

PA14 UART4_TX EPWM_TO6 - - CAN2_TX -

PA15 UART4_RX EPWM_TO9 - - CAN2_RX -
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表  5-5 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PC0 EPWM_FLT0 CAP0 EPWM_SI0 SPI2_WP - PBUS_NCS1

PC1 EPWM_FLT1 CAP1 EPWM_SI1 SPI2_MISO - PBUS_NCS0

PC2 EPWM_FLT2 CAP2 EPWM_SO0 SPI2_CS - PBUS_CLK

PC3 EPWM_FLT3 CAP3 EPWM_SO1 SPI2_HOLD - PBUS_NWE

PC4 EPWM_FLT4 CAP4 EPWM_SO2 SPI2_CLK - PBUS_AD7

PC5 EPWM_FLT5 CAP5 EPWM_SO3 SPI2_MOSI - PBUS_AD6

PC6 - - EPWM_SO4 - - PBUS_AD5

PE0 UART4_TX SPI2_WP CAP0 - EPWM0_A PBUS_NCS1

PE1 UART4_RX SPI2_MISO CAP1 - EPWM0_B PBUS_NCS0

PE2 UART5_TX SPI2_CS CAP2 - EPWM1_A PBUS_CLK

PE3 UART5_RX SPI2_HOLD CAP3 - EPWM1_B PBUS_NWE

PE4 UART6_TX SPI2_CLK CAP4 - EPWM2_A PBUS_AD7

PE5 UART6_RX SPI2_MOSI CAP5 - EPWM2_B PBUS_AD6

PE6 I2C1_SCK CAN1_TX QEP4_A UART7_TX EPWM3_A PBUS_AD5

PE7 I2C1_SDA CAN1_RX QEP4_B UART7_RX EPWM3_B PBUS_AD4

PE8 - TIM0_CAP QEP5_A ADC_TRIG EPWM4_A PBUS_AD3

PE9 - TIM0_OUT0 QEP5_B TIM1_CAP EPWM4_B PBUS_AD2

PE10 - TIM0_OUT1 QEP6_A TIM1_OUT0 EPWM5_A PBUS_AD1

PE11 - TIM0_OUT2 QEP7_A TIM1_OUT1 EPWM5_B PBUS_AD0

PE12 - TIM0_OUT3 QEP8_A TIM1_OUT2 EPWM6_A PBUS_NOE

PE13 - - QEP9_A TIM1_OUT3 EPWM6_B PBUS_NADV

PE14 - SPI4_CS0 EPWM_SI0 - EPWM7_A PBUS_AD8
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表  5-5 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PE15 - SPI4_CLK EPWM_SI1 - EPWM7_B PBUS_AD9

PE16 - SPI4_MOSI EPWM_SO0 - EPWM8_A PBUS_AD10

PE17 - SPI4_MISO EPWM_SO1 - EPWM8_B PBUS_AD11

PE18 - SPI4_CS1 EPWM_FLT0 - EPWM9_A PBUS_AD12

PE19 - SPI5_CS0 EPWM_FLT1 - EPWM9_B PBUS_AD13

PE20 - SPI5_CLK EPWM_FLT2 - EPWM10_A PBUS_AD14

PE21 - SPI5_MOSI EPWM_FLT3 - EPWM10_B PBUS_AD15

PE22 - SPI5_MISO EPWM_FLT4 - EPWM11_A -

PE23 - SPI5_CS1 EPWM_FLT5 - EPWM11_B -

PF0 UART3_RX SPI4_CS0 CAP0 - ENC0_IO0 EPWM_FLT0

PF1 UART3_TX SPI4_CLK CAP1 - ENC0_IO1 EPWM_FLT1

PF2 UART3_RTS SPI4_MOSI CAP2 - ENC0_IO2 EPWM_FLT2

PF3 UART4_RX SPI5_CS0 CAP3 - ENC1_IO0 EPWM_FLT3

PF4 UART4_TX SPI5_CLK CAP4 - ENC1_IO1 EPWM_FLT4

PF5 UART4_RTS SPI5_MOSI CAP5 - ENC1_IO2 EPWM_FLT5

PF6 I2C2_SCK SPI4_MISO - - QEP2_A EPWM_SI0

PF7 I2C2_SDA SPI5_MISO SPI4_CS1 - QEP2_B EPWM_SI1

PF8 - SPI4_CS1 - QEP2_Z QEP3_A EPWM_SO0

PF9 - SPI5_CS1 - - QEP3_B EPWM_SO1

PG0 UART7_TX SPI3_CLK TIM0_CAP - CAN2_TX -

PG1 UART7_RX SPI3_CS TIM0_OUT0 - CAN2_RX -

PG2 UART8_TX SPI3_MISO TIM0_OUT1 - - -
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表  5-5 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PG3 UART8_RX SPI3_MOSI TIM0_OUT2 - - -

PG4 I2C3_SCK SPI3_WP TIM0_OUT3 - QOUT0_A -

PG5 I2C3_SDA SPI3_HOLD - - QOUT0_B -

PG6 - - - - QOUT0_Z -

PG7 - - - - QOUT1_A -

PG8 - - - - QOUT1_B -

PG9 - - - - QOUT1_Z -

PG10 I2C0_SCK SPI5_CS0 SPI2_WP UART2_TX - -

PG11 I2C0_SDA SPI5_CLK SPI2_HOLD UART2_RX - -

PG12 UART1_TX - SPI2_MISO - CAN2_TX -

PG13 UART1_RX - SPI2_CS - CAN2_RX -

PG14 UART1_RTS - - ADC_TRIG - CLK_OUT0

PG15 CAN0_TX UART1_CTS SPI2_CLK UART7_TX CAN2_TX -

PG16 CAN0_RX - SPI2_MOSI UART7_RX CAN2_RX -

PG17 UART0_TX SPI5_MISO - UART8_TX - -

PG18 UART0_RX SPI5_MOSI - UART8_RX - -

PG19 USB_DP UART0_TX - - - -

PG20 USB_DM UART0_RX - - - -

PG21 JTAG_MS - - - - -
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表  5-5 数字功能复用  (续)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PG22 JTAG_CK - - - - -

表  5-6 模拟功能复用

引脚 模拟功能

PA0 ADC0_0/ ADC1_0/ PGA0_INP

PA1 ADC0_1/ ADC1_1/ PGA0_INN

PA2 ADC0_2/ ADC1_2/ PGA1_INP

PA3 ADC0_3/ ADC1_3/ PGA1_INN

PA4 ADC0_4/ ADC1_4/ PGA2_INP

PA5 ADC0_5/ ADC1_5/ PGA2_INN

PA6 ADC0_6/ ADC1_6/ PGA3_INP

PA7 ADC0_7/ ADC1_7/ PGA3_INN

PA8 ADC0_8/ ADC1_8/ PGA0_FLT/ CPM0_HN

PA9 ADC0_9/ ADC1_9/ PGA1_FLT/ CPM0_LN

PA10 ADC0_10/ ADC1_10/ PGA2_FLT/ CPM1_HN

PA11 ADC0_11/ ADC1_11/ PGA3_FLT/ CPM1_LN

PA12 ADC0_12/ ADC1_12/ PGA0_VREF/ CPM0_HP

PA13 ADC0_13/ ADC1_13/ PGA1_VREF/ CPM0_LP/ CLK25M_AOUT

PA14 ADC0_14/ ADC1_14/ PGA2_VREF/ CPM1_HP

PA15 ADC0_15/ ADC1_15/ PGA3_VREF/ CPM1_LP

5.3.4. M7303SNCS  (QFN68)

引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PA0 UART2_TX - I2C1_SCK - SDFM0_CLK FLASH_CS
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引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PA1 UART2_RX - I2C1_SDA - SDFM0_DAT FLASH_MISO

PA2 UART2_RTS - I2C2_SCK UART4_TX SDFM1_CLK FLASH_MOSI

PA3 UART2_CTS - I2C2_SDA UART4_RX SDFM1_DAT FLASH_CLK

PA4 - EPWM_SI0 SPI3_WP UART5_TX SDFM2_CLK -

PA5 - EPWM_SI1 SPI3_HOLD UART5_RX SDFM2_DAT -

PA6 - EPWM_SO0 SPI3_CS UART6_TX SDFM3_CLK -

PA7 - EPWM_SO1 SPI3_CLK UART6_RX SDFM3_DAT -

PA8 - CPM0_COH SPI3_MISO UART7_TX EPWM_FLT0 QEP0_S

PA9 - CPM0_COL SPI3_MOSI UART7_RX EPWM_FLT1 QEP1_S

PA10 - CPM1_COH QEP2_A UART8_TX EPWM_FLT2 -

PA11 - CPM1_COL QEP2_B UART8_RX EPWM_FLT3 -

PA12 - EPWM_TO0 QEP3_A ADC_TRIG EPWM_FLT4 CLK_OUT1

PA13 - EPWM_TO3 QEP3_B - EPWM_FLT5 -

PA14 UART4_TX EPWM_TO6 - - CAN2_TX -

PB1 SPI0_WP SPI1_WP SPI2_WP SPI3_WP UART4_TX -

PB2 SPI0_MISO SPI1_MISO SPI2_MISO SPI3_MISO UART4_RX -

PB3 SPI0_CS0 SPI1_CS0 SPI2_CS SPI3_CS UART5_TX -

PB4 SPI0_HOLD SPI1_HOLD SPI2_HOLD SPI3_HOLD UART5_RX -

PB5 SPI0_CLK SPI1_CLK SPI2_CLK SPI3_CLK UART6_TX -

PB6 SPI0_MOSI SPI1_MOSI SPI2_MOSI SPI3_MOSI UART6_RX -

PE0 UART4_TX SPI2_WP CAP0 - EPWM0_A PBUS_NCS1

PE1 UART4_RX SPI2_MISO CAP1 - EPWM0_B PBUS_NCS0

PE2 UART5_TX SPI2_CS CAP2 - EPWM1_A PBUS_CLK
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引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PE3 UART5_RX SPI2_HOLD CAP3 - EPWM1_B PBUS_NWE

PE4 UART6_TX SPI2_CLK CAP4 - EPWM2_A PBUS_AD7

PE5 UART6_RX SPI2_MOSI CAP5 - EPWM2_B PBUS_AD6

PE6 I2C1_SCK CAN1_TX QEP4_A UART7_TX EPWM3_A PBUS_AD5

PE7 I2C1_SDA CAN1_RX QEP4_B UART7_RX EPWM3_B PBUS_AD4

PE8 - TIM0_CAP QEP5_A ADC_TRIG EPWM4_A PBUS_AD3

PE9 - TIM0_OUT0 QEP5_B TIM1_CAP EPWM4_B PBUS_AD2

PE10 - TIM0_OUT1 QEP6_A TIM1_OUT0 EPWM5_A PBUS_AD1

PE11 - TIM0_OUT2 QEP7_A TIM1_OUT1 EPWM5_B PBUS_AD0

PF0 UART3_RX SPI4_CS0 CAP0 - ENC0_IO0 EPWM_FLT0

PF1 UART3_TX SPI4_CLK CAP1 - ENC0_IO1 EPWM_FLT1

PF2 UART3_RTS SPI4_MOSI CAP2 - ENC0_IO2 EPWM_FLT2

PF6 I2C2_SCK SPI4_MISO - - QEP2_A EPWM_SI0

PF7 I2C2_SDA SPI5_MISO SPI4_CS1 - QEP2_B EPWM_SI1

PG0 UART7_TX SPI3_CLK TIM0_CAP - CAN2_TX -

PG1 UART7_RX SPI3_CS TIM0_OUT0 - CAN2_RX -

PG2 UART8_TX SPI3_MISO TIM0_OUT1 - - -

PG3 UART8_RX SPI3_MOSI TIM0_OUT2 - - -

PG4 I2C3_SCK SPI3_WP TIM0_OUT3 - QOUT0_A -

PG5 I2C3_SDA SPI3_HOLD - - QOUT0_B -

PG6 - - - - QOUT0_Z -

PG10 I2C0_SCK SPI5_CS0 SPI2_WP UART2_TX - -

PG11 I2C0_SDA SPI5_CLK SPI2_HOLD UART2_RX - -
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引脚 功能 2 功能 3 功能 4 功能 5 功能 6 功能 7

PG15 CAN0_TX UART1_CTS SPI2_CLK UART7_TX CAN2_TX -

PG16 CAN0_RX - SPI2_MOSI UART7_RX CAN2_RX -

PG17 UART0_TX SPI5_MISO - UART8_TX - -

PG18 UART0_RX SPI5_MOSI - UART8_RX - -

PG19 USB_DP UART0_TX - - - -

PG20 USB_DM UART0_RX - - - -

PG21 JTAG_MS - - - - -

PG22 JTAG_CK - - - - -

表  5-7 模拟功能复用

引脚 模拟功能

PA0 ADC0_0/ ADC1_0/ PGA0_INP

PA1 ADC0_1/ ADC1_1/ PGA0_INN

PA2 ADC0_2/ ADC1_2/ PGA1_INP

PA3 ADC0_3/ ADC1_3/ PGA1_INN

PA4 ADC0_4/ ADC1_4/ PGA2_INP

PA5 ADC0_5/ ADC1_5/ PGA2_INN

PA6 ADC0_6/ ADC1_6/ PGA3_INP

PA7 ADC0_7/ ADC1_7/ PGA3_INN

PA8 ADC0_8/ ADC1_8/ PGA0_FLT/ CPM0_HN

PA9 ADC0_9/ ADC1_9/ PGA1_FLT/ CPM0_LN

PA10 ADC0_10/ ADC1_10/ PGA2_FLT/ CPM1_HN

PA11 ADC0_11/ ADC1_11/ PGA3_FLT/ CPM1_LN

PA12 ADC0_12/ ADC1_12/ PGA0_VREF/ CPM0_HP
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表  5-7 模拟功能复用  (续)

引脚 模拟功能

PA13 ADC0_13/ ADC1_13/ PGA1_VREF/ CPM0_LP/ CLK25M_AOUT

PA14 ADC0_14/ ADC1_14/ PGA2_VREF/ CPM1_HP

5.4. 引脚和信号描述

引脚/信号名称 描述 类型

SYSTEM

SYS_RSTN 复位引脚 I

PLL_XI 24 MHz 晶振输入 AI

PLL_XO 24 MHz 晶振输出 AO

JTAG_MS JTAG_MS 信号 I/O

JTAG_CK JTAG_CK 信号 O

CLK25M_AOUT 25 MHz 时钟输出 O

USB

USB_DM USB0 数据信号负端 AI/O

USB_DP USB0 数据信号正端 AI/O

EMAC

EMAC_RXD3 数据接收信号线 3 I

EMAC_RXD2 数据接收信号线 2 I

EMAC_RXD1 数据接收信号线 1 I

EMAC_RXD0 数据接收信号线 0 I

EMAC_RXCK 数据接收时钟 I

EMAC_RXDV 数据接收有效 I
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引脚/信号名称 描述 类型

EMAC_RXER 数据接收错误信号 I

EMAC_CLKIN 参考时钟 I

EMAC_TXD3 数据发送信号线 3 O

EMAC_TXD2 数据发送信号线 2 O

EMAC_TXD1 数据发送信号线 1 O

EMAC_TXD0 数据发送信号线 0 O

EMAC_TXCK 发送时钟 O

EMAC_TXEN 数据发送使能 O

EMAC_CRS 载波侦听信号 I

EMCA_COL 碰撞检测信号 I

EMAC_MDC RMII 串行管理接口时钟 I/O

EMAC_MDIO RMII 串行管理接口数据 I/O

PTP_CLKIN PTP 时钟输入 I

CLK_OUTn 可配置 25 MHz 时钟输出，n = 0~1 O

PWM，n = 0~5

PWMn PWMn 通道 O

SPI

SPIn_HOLD SPIn 保持信号，n = 0/1/2/3 I/O

SPIn_WP SPIn 写保护信号，n = 0/1/2/3 I/O

SPIn_CS1 SPIn 片选信号，n = 0/1/4/5 I/O

SPIn_CS0 SPIn 片选信号，n = 0/1/2/3/4/5 I/O

SPIn_CLK SPIn 时钟信号，n = 0/1/2/3/4/5 I/O

SPIn_MOSI SPIn 主机数据输出，从机数据输入，n = 0/1/2/3/4/5 I/O
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引脚/信号名称 描述 类型

SPIn_MISO SPIn 主机数据输入，从机数据输出，n = 0/1/2/3/4/5 I/O

UART

UARTn_TX UARTn 数据发送，n = 0~8 O

UARTn_RX UARTn 数据接收，n = 0~8 I

UARTn_CTS UARTn 发送允许，n = 1/2 I

UARTn_RTS UARTn 发送请求，n = 1/2/3/4 O

I2C，n = 0~3

I2Cn_SCL I2Cn 串行时钟信号 I/O

I2Cn_SDA I2Cn 串行数据信号 I/O

CAN

CAN0_TX CAN0 (CAN-FD) 数据发送，外接 CAN 总线收发器 O

CAN0_RX CAN0 (CAN-FD) 数据接收，外接 CAN 总线收发器 I

CAN1_TX CAN1 (CAN-FD) 数据发送，外接 CAN 总线收发器 O

CAN1_RX CAN1 (CAN-FD) 数据接收，外接 CAN 总线收发器 I

CAN2_TX CAN2 数据发送，外接 CAN 总线收发器 O

CAN2_RX CAN2 数据接收，外接 CAN 总线收发器 I

PBUS

PBUS_NCS0 片选 NCS0 信号 O

PBUS_NCS1 片选 NCS1 信号 O

PBUS_CLK 时钟信号 O

PBUS_NWE NWE 信号 O

PBUS_AD15/14/…/0 数据或地址复用信号 I/O

PBUS_NOE NOE 信号 O
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引脚/信号名称 描述 类型

PBUS_NADV NADV 信号 O

PBUS_A15/14/…/0 地址信号 I/O

EPWM

EPWMn_A EPWMn 的输出 A 信号，n = 0/1/…/11 O

EPWMn_B EPWMn 的输出 B 信号，n = 0/1/…/11 O

EPWM_FLTn EPWM 的外部故障信号，n = 0/1/…/5 I

EPWM_SIn EPWM 的外部同步输入信号，n = 0/1 I

EPWM_SOn EPWM 的外部同步输出信号，n = 0/1/2/3/4 O

EPWM_TOn EPWM 的外部同步输出信号，n = 0/3/6/9 O

CAP

CAPn CAPn 的输入输出，n=0/1/…/5 I/O

QEP

QEPn_A QEPn 的输入 A 信号，n = 0/1/…/9 I

QEPn_B QEPn 的输入 B 信号，n = 0/1/…/5 I

QEPn_I QEPn 的输入输出 I 信号，n = 0/1/…/3 I/O

QEPn_S QEPn 的输入输出 S 信号，n = 0/1 I/O

QOUT

QOUTn_A QOUTn 的输出 A 信号，n=0/1 O

QOUTn_B QOUTn 的输出 B 信号，n=0/1 O

QOUTn_Z QOUTn 的输出 Z 信号，n=0/1 O

GPT，n = 0~1

TIMn_CAP 定时器捕获输入信号 I

TIMn_OUT0 定时器输出 0 信号 O
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引脚/信号名称 描述 类型

TIMn_OUT1 定时器输出 1 信号 O

TIMn_OUT2 定时器输出 2 信号 O

TIMn_OUT3 定时器输出 3 信号 O

Encoder IO

ENC0_IO0 Encoder 0 接口的输入输出 0，这里为复用信号，通过 SYSCFG 寄存器选择编码器的类型，可

以选择对应的编码器接口信号。

若选择 QEP 类型，则 ENC0_IO0 为 QEP0_A；

若选择 TA-IF 类型，则 ENC0_IO0 为 TA0_DE；

若选择 BIS-IF 类型，则 ENC0_IO0 为高阻态；

若选择 EDAT-IF 类型，则 ENC0_IO0 为 EDAT0_DE。

I/O

ENC0_IO1 Encoder 0 接口的输入输出 1，这里为复用信号，通过 SYSCFG 寄存器选择编码器的类型，可

以选择对应的编码器接口信号。

若选择 QEP 类型，则 ENC0_IO1 为 QEP0_B；

若选择 TA-IF 类型，则 ENC0_IO1 为 TA0_DIO；

若选择 BIS-IF 类型，则 ENC0_IO1 为 BIS0_SLO；

若选择 EDAT-IF 类型，则 ENC0_IO1 为 EDAT0_DIO。

I/O

ENC0_IO2 Encoder 0 接口的输入输出 2，这里为复用信号，通过 SYSCFG 寄存器选择编码器的类型，可

以选择对应的编码器接口信号。

若选择 QEP 类型，则 ENC0_IO2 为 QEP0_I；

若选择 TA-IF 类型，则 ENC0_IO2 为高阻态；

若选择 BIS-IF 类型，则 ENC0_IO2 为 BIS0_MA；

若选择 EDAT-IF 类型，则 ENC0_IO2 为 EDAT0_CLK。

I/O

ENC1_IO0 Encoder 1 接口的输入输出 0，这里为复用信号，通过 SYSCFG 寄存器选择编码器的类型，可

以选择对应的编码器接口信号。

若选择 QEP 类型，则 ENC1_IO0 为 QEP1_A；

若选择 TA-IF 类型，则 ENC1_IO0 为 TA1_DE；

若选择 BIS-IF 类型，则 ENC1_IO0 为高阻态；

若选择 EDAT-IF 类型，则 ENC1_IO0 为 EDAT1_DE。

I/O

ENC1_IO1 Encoder 1 接口的输入输出 1，这里为复用信号，通过 SYSCFG 寄存器选择编码器的类型，可

以选择对应的编码器接口信号。

若选择 QEP 类型，则 ENC1_IO1 为 QEP1_B；

若选择 TA-IF 类型，则 ENC1_IO1 为 TA1_DIO；

若选择 BIS-IF 类型，则 ENC1_IO1 为 BIS1_SLO；

I/O
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引脚/信号名称 描述 类型

若选择 EDAT-IF 类型，则 ENC1_IO1 为 EDAT1_DIO。

ENC1_IO2 Encoder 1 接口的输入输出 2，这里为复用信号，通过 SYSCFG 寄存器选择编码器的类型，可

以选择对应的编码器接口信号。

若选择 QEP 类型，则 ENC1_IO2 为 QEP1_I；

若选择 TA-IF 类型，则 ENC1_IO2 为高阻态；

若选择 BIS-IF 类型，则 ENC1_IO2 为 BIS0_MA；

若选择 EDAT-IF 类型，则 ENC1_IO2 为 EDAT1_CLK。

I/O

SDFM

SDFMn_DAT SDFMn 的 Data 输入信号，n=0/1/2/3 I

SDFMn_CLK SDFMn 的 Clock 输入输出信号，n=0/1/2/3 I/O

ADC Channel n，n = 0~15

ADC_CHn ADC 采样通道 n 输入 AI

ADC_TRIG ADC 外部输入触发信号 I

CPM

CPM0_HP CPM0 高位比较器的输入正端 AI

CPM0_HN CPM0 高位比较器的输入负端 AI

CPM0_LP CPM0 低位比较器的输入正端 AI

CPM0_LN CPM0 低位比较器的输入负端 AI

CPM1_HP CPM1 高位比较器的输入正端 AI

CPM1_HN CPM1 高位比较器的输入负端 AI

CPM1_LP CPM1 低位比较器的输入正端 AI

CPM1_LN CPM1 低位比较器的输入负端 AI

CPM0_COH CPM0 高位比较器输出 O

CPM0_COL CPM0 低位比较器输出 O

CPM0_COHL CPM0 高/低位比较器输出的 OR 逻辑输出信号 O
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引脚/信号名称 描述 类型

CPM1_COH CPM1 高位比较器输出 O

CPM1_COL CPM1 低位比较器输出 O

CPM1_COHL CPM1 高/低位比较器输出的 OR 逻辑输出信号 O

PGA，n = 0~3

PGAn_INP PGAn 正相输入端 AI

PGAn_INN PGAn 反相输入端 AI

PGAn_FLT PGAn 滤波输出 AO

PGAn_VREF PGAn 参考电平输入端 AI

5.5. 模拟输入说明

5.5.1. ADC 输入复用

如下图所示为 ADC 的信号采集通道，其中最多可以支持 24 个信号采集通道以及 4 个 PGA 的放大信号的采集通道，这些

通道 ADC0 和 ADC1 均可以选择。

PGA0_INP

PGA0_INN
PGA0

ADC0ADC0 
Channel Select

ADC1ADC1
Channel Select

...

...

...

ADC_CH0

ADC_CH1

ADC_CH2

ADC_CH23

...

/

/

PGA1_INP

PGA1_INN
PGA1

PGA2_INP

PGA2_INN
PGA2

PGA3_INP

PGA3_INN
PGA3
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5.5.2. CPM 输入输出

CPM0/1 的输入信号的连接方式，以及输出信号的处理方式可参考下图的描述，其中比较器 CPM0H、CPM0L、CPM1H 和 

CPM1L 的正端输入源可以选择管脚信号或者是 PGA 的放大信号。

COMP0
H

+

-
HDAC

COMP0
L

+

-
LDAC

COMP1
H

+

-
HDAC

COMP1
L

+

-
LDAC

CPM0

CPM1

CPM0_HP

CPM0_HN

CPM0_LP

CPM0_LN

PROCSS

PROCSS

PROCSS

PROCSS

CPM0_COH

CPM0_COL

CPM1_COH

CPM1_COL

CPM0_COHL

OR

CPM1_COHL

OR

CPM1_HP

CPM1_HN

CPM1_LP

CPM1_LN

PGA0_O

PGA
PGA1_O

PGA2_O

PGA3_O

PGA0_O

PGA1_O

PGA2_O

PGA3_O

PGA0_O

PGA1_O

PGA2_O

PGA3_O

PGA0_O

PGA1_O

PGA2_O

PGA3_O
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6. 规格

6.1. 运行条件

6.1.1. 最大极限值

符号 描述 最小值 最大值 单位

VCC33_IO GPIO 电源输入 -0.3 3.6 V

VDD_SYS 内核及系统电源 -0.3 1.32 V

IIO IO 输入输出电流 -50 50 mA

TJ 工作结温度 -40 125 ℃

Tstg 储存温度 -40 125 ℃

6.1.2. ESD 等级

值 单位

人体放电模型（HBM） ±4000 V静电放电（ESD）

充电器件模型（CDM） ±700 V

6.1.3. 建议运行条件

符号 描述 最小值 典型值 最大值 单位

VCC33_IO GPIO 电源输入 2.7 3.3 3.6 V

VDD_SYS 内核及系统电源输入 1.14 1.2 1.26 V

6.2. 上下电时序及复位

6.2.1. 上下电时序

VCC33_IO 和 VDD_SYS 无上下电时序要求。
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6.2.2. 复位源

芯片系统支持以下复位源，以下任何一种复位条件成立，会对芯片产生复位：

• SYS 上电复位：在 VCC33_IO 上电后产生复位，上电 10 ms 内系统自动放开此复位

• 外部引脚复位：引脚 SYS_RSTN 输入低电平并持续 2 ms 以上产生复位

• 调试器复位：在接收到 JTAG IO 上的 RESET 命令后立即产生复位

• 看门狗复位：通过软件使能后，在 WDOG 超时复位条件满足下立即产生复位

• 过温复位：通过软件使能后，在 THS 温度超过设定值时立即产生复位

6.3. 内置 LDO 电气特性

6.3.1. LDO25

内置 LDO25，用于系统模拟及 eFuse 供电，其电气特性描述如 下：

符号 描述 最小值 典型值 最大值 单位

VLDO25 输出电压 2.45 2.5 2.55 V

Io 输出电流 - - 100 mA

Co 外部去耦电容 - 1 - uF

6.3.2. LDO1x

内置 LDO1x，用于 VDD_SYS 供电，其电气特性描述如 下：

符号 描述 最小值 典型值 最大值 单位

VLDO1x 输出电压 1.0 - 1.375 V

Io 输出电流 - - 500 mA

Co 外部去耦电容 - 1 - uF

6.4. 时钟

6.4.1. 外部时钟源

24.000 MHz 时钟用于产生主时钟。
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符号 描述 最小值 典型值 最大值 单位

OSC_24M PLL 时钟源 - 24 - MHz

6.4.2. 内部 PLL 时钟特性

内部 PLL 用于产生时钟供给整个芯片，总共两个 PLL

名称 用途 典型频率 展频或小数分频

PLL_INT0 CPU/ AXI/ AHB 480 MHz 不支持

PLL_FRA0 CE/SPI/ UART/ USB/ EMAC/ CAN-FD/ TA-IF/ BIS-IF/ EDAT-IF 1200 MHz 展频

6.5. IO 电气特性

6.5.1. IO DC 特性

符号 描述 最小值 典型值 最大值 单位

VIH 高电平输入电压 0.7 × VCC33_IO - VCC33_IO + 0.3 V

VIL 低电平输入电压 -0.3 - 0.3 × VCC33_IO V

RPU 上拉电阻 - 33 - KΩ

RPD 下拉电阻 - 33 - KΩ

IIH 高电平输入电流 - - 10 uA

IIL 低电平输入电流 - - 10 uA

VOH 高电平输出电压 VCC33_IO −  0.3 - VCC33_IO V

VOL 低电平输出电压 0 - 0.3 V

IOH 高电平驱动能力 8 - 60 mA

IOL 低电平驱动能力 8 - 55 mA

IOZ 三态输出漏电流 -10 - 10 uA

CIN 输入电容 - - 5 pF
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符号 描述 最小值 典型值 最大值 单位

COUT 输出电容 - - 5 pF

6.5.2. IO AC 特性

符号 描述 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位

fmax 最大频率 负载 6 pF - - 150 MHz

tr 上升时间 VOL 到 VOH 时间 - - 1.6 ns

tf 下降时间 VOH 到 VOL 时间 - - 1.6 ns

6.6. 模拟信号

6.6.1. ADC 输入范围

符号 描述 最小值 典型值 最大值 单位

Vin_adc ADC0/1 采集的输入电压范围 0 - VREFP V

6.6.2. CPM 输入范围

符号 描述 最小值 典型值 最大值 单位

Vin_cpm CPM0/1 的引脚输入电压范围 0 - VCC33_IO V
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7. 封装信息

7.1. 封装术语描述

表  7-1 封装术语

全称或缩写 含义 举例

BSC/ BASIC 基本值，表示没有公差的常数 0.50BSC

REF 参考尺寸 1.00REF

NOM 典型值 -

MIN 最小值 -

MAX 最大值 -

7.2. M7606SPHS  (eLQFP144)
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7.3. M7608SGKS  (BGA196)

7.4. M7605SPES/ M7305SPES  (eLQFP100)
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7.5. M7303SNCS  (QFN68)
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8. 命名规则

芯片的命名规则如下所示，以 M6801SPEA 为例进行说明：

在线留言 Copyright ©  2025 ArtInChip Technology Co., Ltd.
All rights reserved

M7600_M7300 系列

https://www.artinchip.com/contact.html

	M7600_M7300 系列
	版权声明
	修订记录
	内容
	1. 功能特性
	1.1. 典型应用

	2. 功能框图
	3. 产品信息
	4. 器件比较
	5. 引脚配置和功能
	5.1. 引脚分布
	5.1.1. M7606SPHS (eLQFP144)
	5.1.2. M7608SGKS (BGA196)
	5.1.3. M7605SPES/ M7305SPES (eLQFP100)
	5.1.4. M7303SNCS (QFN68)

	5.2. 引脚属性
	5.2.1. M7608SGKS (BGA196)
	5.2.2. M7606SPHS (eLQFP144)
	5.2.3. M7605SPES/ M7305SPES (eLQFP100)
	5.2.4. M7303SNCS (QFN68)

	5.3. 功能复用
	5.3.1. M7608SGKS (BGA196)
	5.3.2. M7606SPHS (eLQFP144)
	5.3.3. M7605SPES/ M7305SPES (eLQFP100)
	5.3.4. M7303SNCS (QFN68)

	5.4. 引脚和信号描述
	5.5. 模拟输入说明
	5.5.1. ADC 输入复用
	5.5.2. CPM 输入输出


	6. 规格
	6.1. 运行条件
	6.1.1. 最大极限值
	6.1.2. ESD 等级
	6.1.3. 建议运行条件

	6.2. 上下电时序及复位
	6.2.1. 上下电时序
	6.2.2. 复位源

	6.3. 内置 LDO 电气特性
	6.3.1. LDO25
	6.3.2. LDO1x

	6.4. 时钟
	6.4.1. 外部时钟源
	6.4.2. 内部 PLL 时钟特性

	6.5. IO 电气特性
	6.5.1. IO DC 特性
	6.5.2. IO AC 特性

	6.6. 模拟信号
	6.6.1. ADC 输入范围
	6.6.2. CPM 输入范围


	7. 封装信息
	7.1. 封装术语描述
	7.2. M7606SPHS (eLQFP144)
	7.3. M7608SGKS (BGA196)
	7.4. M7605SPES/ M7305SPES (eLQFP100)
	7.5. M7303SNCS (QFN68)

	8. 命名规则

